Структурная схема базовой станции стандарта GSM.
Одной из составляющих частей структуры сети стандарта GSM является подсистема базовых станций (BSS – Base Station Subsystem). В ее состав входят контроллер базовой станции (BSC - Base Station Controller) и несколько ретрансляторов (BTS - Base Transceiver Station).
Базовая приемопередающая станция (BTS) - это радиоаппаратура, необходимая для обслуживания одной соты. Интерфейс трафика между BSC и BTS в интерфейсе Abis. Обычно один MSC (центр коммутации) в системе коммутации управляет, по меньшей мере, одним контроллером базовой станции, который, в свою очередь может управлять несколькими BTS.
Функции BTS:

· обеспечение радиопокрытия

· получение и принятие трафика к/от MS
· получение и принятие сигнализации к/от MS
· управление мощностью MS
· контроль качества передачи

· вычисление временной задержки (timing advance)
Base Station Controller (BSC) – управляет, как правило, несколькими BTS. Он контролирует между базовыми станциями (BTS) и центром коммутации мобильной связи (MSC) и на основе данных, полученных от BTS, принимает решение на осуществление процедуры Handover. BSC управляет распределением радиоканалов, контролирует соединения, регулирует их очередность, обеспечивает режим работы с перескоком частоты.
Контроллер ВВС фирмы Ericsson  основывается на платформе коммутации АХЕ10. Он располагает всеми средствами, необходимыми для управления радиосетью. Контроллер ВSС может контролировать радиосеть и рационально выравнивать временные дисбалансы в нагрузке на сеть. Контроллер ВSС также отслеживает каналы в направлении центра коммутации мобильных служб (МSС) и базовой станции (ВТS) и при необходимости генерирует команды для блокирования неисправных цепей.

BSC состоит из следующих подсистем: 

· ССВ - ОКС; 
· СРS - центрального процессора; 
· DСS -обмена данными; 
· FМS - управления файлами; 
· GSS - коммутационного поля; 
· LНS - контроля каналов; 
· MAS - технического обслуживания; 
· MCS - общения человек/машина; 
· OMS - эксплуатации и технического обслуживания; 
· RСS - радио-контроля; 
· RОS  - радиоэксплуатации; 
· RРS - регионального процессора; 
· SРS  - процессора поддержки; 
· SТS - статистики и измерения нагрузки; 
· TAS -приемопередающая административная подсистема; 
· ТRS - приемопередающая подсистема.
Специальные мобильные подсистемы ВSС:

· подсистема контроля каналов (LHS) — управляет коммутацией на базовой радиостанции (RBS), которая подключает приемопередатчики к ИКМ линии, соединяющей RBS и BSC. Приемопередатчики управляют передачей к/от МS;
· административная приемопередающая подсистема (ТАS) — контролирует работу и управляет физическим оборудованием базовой станции;

· подсистема радиоконтроля (RCS) — контролирует управление радиосетью. Включает некоторые функции для МS установление и разъединение соединений по требованию;

· подсистема радиоэксплуатации (ROS) — управляет интерфейсами к МSС и RBS. В ROS представлены функции эксплуатации и технического обслуживания для BSC; 

· приемопередающая подсистема (ТRS) — обеспечивает управление радиооборудованием RBS.

В состав аппаратных средств АXE10, реализующих контроллер базовой станции (ВSС) входят: GS (Group Switch) — групповой коммутатор; ETC (Exchange Terminal Circuit) — комплект станционного терминала; СР (Central Processor) — центральный процессор; SТ-7 (Signaling Terminal № 7) — сигнальный терминал (ОКС № 7); RР (Regional Рrосеssor) — региональный процессор; RPG (Regional Рrосеssor Group) — группа региональных процессоров; TRН (Transceiver Handler) — блок управления приемапередачи; TRAU (Transceiver and Rate Adaptation Unit) — транскодер и адаптер скорости передачи; SRS (Sub Rate Switch) — коммутатор каналов; РСD-D (Pulse Code Deviсе-Digital) цифровой кодер; SР (Support Processor ) — процессор поддержки.

Один контроллер базовой станции (ВSС) может управлять до 1020 приемопередатчиками (TRU—. Transceiver Unit), которые входят в состав соответствующих базовых станций. Контроллер базовой станции снабжен тремя основными блоками. Это транскодер и адаптер скорости передачи (TRAU), блок управления приемапередачи (TRH) и коммутатор каналов (Sub Rate Switch – SRS).
Транскодер и адаптер скорости передачи (TRAU) отвечают за кодировку речи и адаптацию скорости передачи с 64 до 13 кбит/с. TRH обрабатывает сигнальную информацию и данные измерений, необходимые для выполнения функции хэндовера. SRS обеспечивает более эффективное использование интерфейса А-bis.
В стандарте GSM предусмотрено два основных интерфейса дав контроллеров базовой станции: от центра коммутации МSС к контроллеру базовой станции — А-интерфейс; между контроллером базовой станции (ВSС) и базовой станцией (ВTS)—А-bis интерфейс.

